
实验十 传感器应用及位置服务 

【实验目的】 

1. 学会使用 android 手机不同的传感器，包括磁强计、加速度传感器等。 

2. 学会使用 android 位置服务获得经纬度信息。 

 

 

 

【实验内容】 

 

 

 

 

 

 

  

 

1. 初始界面提示“摇一摇跳转页面”，手机摇一摇跳转页面，并有震动反馈（有兴趣同学可

以效仿微信摇一摇实现动画效果和声音效果）； 

2. 跳转之后的页面分两部分，上方箭头实现指南针效果，方向始终指向正北方向，箭头下

方获取并显示旋转角度（原始正上方向为 0度）； 

3. 下方使用 GPS 或网络进行定位获取到当前的经纬度信息。 

 



【参考内容】 

1. 摇一摇有多种实现方法，这里使用加速度传感器实现，通过获取加速度传感器三个方向

的重力加速度，通过判断是否超过设定的阀值来识别是否进行了摇一摇操作 

 

2. 调用传感器首先要获取传感器的管理器，再通过管理器获取需要类型的传感器 

 

3. 传感器要注册才能正常使用，在 Activity 在前台运行（onResume）的时候注册传感器，

在离开前台 （onPause）的时候取消注册。注意，正常情况下不取消注册传感器，传感

器会在后台一直传输数据耗费电量，本次实验由于后续指南针的实现也用到了加速度传

感器，为免冲突记得取消注册。同时在注册传感器的时候，需要指定传感器的监听器，

当传感器数据更新的时候，系统会回调监听器里的 onSensorChange 函数，我们便可以

在这里对传感器数据进行相应处理 

 

 



4. 实现震动反馈是通过 Vibrator 来获取震动服务，使用前要先获取权限 

 

 
5. 指南针的实现首先要获取手机的朝向，Android 在废弃了方向传感器后提供了一个新的

方法：通过地磁传感器和加速度传感器获取到的数据来计算，并提供了计算这个数值的

API：首先通过 getRotationMatrix 得到一个旋转矩阵， 然后使用 getOrientation 得到手机

的朝向。当然使用传感器还需要按上述步骤获取管理器和注册监听器。指南针旋转可以

通过动画效果实现 

 

6. 位置服务首先也是获取位置管理器，并提供数据来源 provider。Provider 分为 GPS 和网

络两种，分别对应NETWORK_PROVIDER和GPS_PROVIDER字段。其中NETWORK_PROVIDER

使用基站和 Wi-Fi 信号来决定用户的位置，更新速度更快耗电量更少，但可能精确度较

低，而 GPS_PROVIDER 使用 GPS 卫星进行定位，精度高但只能在室外使用，耗电量也更

高。在使用过程中可以选 择使用其中一个 provider，也可以两个 provider 同时使用 

 

 

注意使用位置服务前要先声明权限 

 

Android6.0 以上实现动态获取权限 

 



7. 与传感器数据获取方式类似，可以注册 LocationListener 监听位置信息的更新 并作出相

应的处理，特别地，使用 getLastKnownLocation 可以立刻获得一个位置坐标，如果之前

有进行过定位操作，那么这个位置就是之前获取到的位置缓存，如果没有获得或位置，

那么返回一个空对象 

 

 

与传感器一样，位置监听器的注册写在 onResume 里，取消注册写在 onPause 里 

 

【参考目录】 

 



【参考资料】 

1. Android 官方开发文档——Sensor Overview 

https://developer.android.com/guide/topics/sensors/sensors_overview.html 

 

2. Android 官方开发文档——Location Strategies 

https://developer.android.com/guide/topics/location/strategies.html 
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